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VAS PC

Esquema de circuitos de corriente

WI-XML

Num. 94 /2

Sensor de nivel del vehiculo trasero izquierdo, Unidad de

\ @ o A control de la red de a bordo, Unidad de control de la luz de
} ‘ curva y la regulacién del alcance de las luces, Fusible 10 del
« } portafusibles C, Fusible 18 del portafusibles C
’ D - Conmutador de encendido y arranque
VW G76 - Sensor de nivel del vehiculo trasero izquierdo
I I J519 - Unidad de control de la red de a bordo
- o J745 - Unidad de control de la luz de curva y la regulacién del
l @, alcance de las luces
e @ SC10 - Fusible 10 del portafusibles C
S SC18 - Fusible 18 del portafusibles C i1
= T4s - Conector de 4 contactos
1 1 e T6ag - Conector de 6 contactos
v v ® } T26 - Conector de 26 contactos
Lo Lo 2 R L a3 - Punto de mas‘aﬁ] detras del lado derecho del tablero de
instrumentos
[] SC18 [] SC1o I
? * * 05 03 03 035 03 o3g - Conexion a masa 1, en el mazo de cables del
gr/sw br vilgn vilsw gn/bl s
18a A habitaculo
/ 335 - Conexion a masa 5, en el mazo de cables del tablero
28 o de instrumentos
WS = Dblanco . g "
o N P sW = negro A2 - Conexion positiva (15), en el mazo de cables del
Dlﬂ fal i) ro = rojo tablero de instrumentos
w7l Er - ;?Jaorron a1a5 - Conexion positiva 4 (15), en el mazo de cables del
LT . gn = verde tablero de instrumentos
vilbr vi/rt vilsw bl = azlul
Téag T6ag Téag g_r = g_rls
T r\ 5 6 1 ||. = :|:a
vl = lila
15 15 I#' ge = amarillo
br br or = naranja
@ rs = rosa
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VAS PC

Esquema de circuitos de corriente
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n 5 4
31 31 31
25 1.5
br br br
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br
l
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WI-XML

Num. 94 /3

Unidad de control de la red de a bordo, Unidad de control de
la luz de curva y la regulacién del alcance de las luces, Faro
delantero izquierdo

G474

J343

J519
J667
J745

L13
L174
MX1
M1
M5
T14d
T17

T17a

T17b

T23
T32b
V48

V294
V318

179

671

Sensor de posicion del médulo de orientacion
izquierdo

Unidad de control de la ldmpara de descarga de gas
izquierda

Unidad de control de la red de a bordo

Modulo de potencia para el faro izquierdo

Unidad de control de la luz de curva y la regulacion del
alcance de las luces

Lampara de descarga de gas izquierda

Lampara de luz diurna izquierda

Faro delantero izquierdo

Lampara de la luz de posicién izquierda

Lampara del intermitente delantero izquierdo
Conector de 14 contactos

Conector de 17 contactos, en la estacion de
interconexion, pilar A izquierdo

Conector de 17 contactos, en la estacion de
interconexion, pilar A izquierdo

Conector de 17 contactos, en la estacion de
interconexion, pilar A izquierdo

Conector de 23 contactos

Conector de 32 contactos

Servomotor izquierdo para regulacién del alcance de
las luces

Obturador de la luz de cruce izquierda
Servomotor de la luz de curva dinamica izquierda

- Conexién a masa, en el mazo de cables del faro

izquierdo
Punto de masa 1, en el larguero delantero izquierdo




VAS PC

Esquema de circuitos de corriente

@ J519
123 (Ta0 Y123 (a0 Y1123
e 8 n 122 122
1.0 0.5 0.5 0.35 1.0
ws gr/rt gn/sw vilgn gelws
0 GO GO G
Jr4s
1.0 0.5 0.5 0.35 1.0 0.35 0.35 0.5
ws gr/rt gn/sw vilgn gelws gn/rt ws/rt gr/sw
T17c T17c T17c T17c T17c T17c T17c T17c
15 13 2 n 16 1 rs n2
1.0 0.5 0.5 0.35 15 0.35 0.35 0.5
ws gr/rt swigr vilgn ge gn/rt ws/rt grivi
L]
T14a T14a T14a T14a T14a T14a T14a T14a
n2 1o 9 MX2 n 16 2 i 4
IFL O NBLR N56a 456D Ncan-| \can-h 15e
L14 V295 Jasa
rgw ow (@] § O | 7 © ©0]
T Gars Jo68 V319 Va9
T14a T14a T14a
n 15 14
31 31 31
1.5 25 0.35
br br br
@ ' ‘
L 4 \ 4 4
25
br
l
29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42

AR7-N0ANANATD

¢

wWs
sSwW
ro

br
gn
bl
ar
li
Vi
ge
or
rs

AN

A RP

blanco
negro
rojo
rojo
marrén
verde

lila
amarillo
naranja
rosa

WI-XML

Num. 94 /4

Unidad de control de la red de a bordo, Unidad de control de
la luz de curva y la regulacién del alcance de las luces, Faro
delantero derecho

G475
J344

J519
J668
J745

L14
L175
MX2
M3
M7
T14a
T17¢c

T23
T32b
V49

V295
V319

43

176

Sensor de posicion del médulo de orientacion derecho

Unidad de control de la lampara de descarga de gas
derecha

Unidad de control de la red de a bordo

Modulo de potencia para el faro derecho

Unidad de control de la luz de curva y la regulacion del
alcance de las luces

Lampara de descarga de gas derecha

Lampara de luz diurna derecha

Faro delantero derecho

Lampara de la luz de posicién derecha

Lampara del intermitente delantero derecho

Conector de 14 contactos

Conector de 17 contactos, en la estacion de
interconexion, pilar A derecho

Conector de 23 contactos

Conector de 32 contactos

Servomotor derecho para regulacion del alcance de las
luces

Electromotor del obturador de la luz de cruce derecha
Servomotor de la luz de curva dinamica derecha
Punto de masa, en la parte inferior del pilar A derecho

Conexion a masa, en el mazo de cables del faro
derecho




VAS PC

Exeo

Esquema de circuitos de corriente
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WI-XML

Num. 94 /5

Conmutador para desactivacion de las luces de orientacion,
Interruptor de la luz de marcha diurna, Unidad de control de
lared de a bordo, Unidad de control de la luz de curvay la
regulacién del alcance de las luces

E491
E579
J285

J519
J745

L76
T8a
T26
T32a
T32b

199

Ad

A19

A121

A122

A204

A205

B229

B230

*2
*3

Conmutador para desactivacion de las luces de
orientacion

Interruptor de la luz de marcha diurna

Unidad de control en el cuadro de instrumentos
Unidad de control de la red de a bordo

Unidad de control de la luz de curva y la regulacion del
alcance de las luces

Lampara para iluminacion del pulsador

Conector de 8 contactos

Conector de 26 contactos

Conector de 32 contactos

Conector de 32 contactos

Conexion a masa 3, en el mazo de cables del tablero
de instrumentos

Conexién positiva (58b), en el mazo de cables del
tablero de instrumentos

Conexion (58d), en el mazo de cables del tablero de
instrumentos

Conexion (bus High), en el mazo de cables del tablero
de instrumentos

Conexién (bus Low), en el mazo de cables del tablero
de instrumentos

Conexién (bus CAN del cuadro de instrumentos, High),
en el mazo de cables del tablero de instrumentos
Conexién (bus CAN del cuadro de instrumentos, Low),
en el mazo de cables del tablero de instrumentos
Conexidn (bus High), en el mazo de cables del
habitaculo

Conexién (bus Low), en el mazo de cables del
habitaculo

Si esta disponible

hasta noviembre de 2010

a partir de noviembre de 2010
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Esquema de circuitos de corriente

WI-XML

Num. 94 /6

Sensor del angulo de giro del volante, Unidad de control de
la red de a bordo, Unidad de control de la electrénica de la
columna de la direcciéon, Cuadro de instrumentos, Testigo de
averia de lampara

G85

J285
J519
J527

K

K170
T16a
T32a
T32b

A121

A122

B397

B406

Sensor del angulo de giro del volante

Unidad de control en el cuadro de instrumentos
Unidad de control de la red de a bordo

Unidad de control de la electronica de la columna de la
direccién

Cuadro de instrumentos

Testigo de averia de lampara

Conector de 16 contactos

Conector de 32 contactos

Conector de 32 contactos

Conexion (bus High), en el mazo de cables del tablero
de instrumentos

Conexion (bus Low), en el mazo de cables del tablero
de instrumentos

Conexién 1 (bus CAN de confort High), en el mazo de
cables principal

Conexién 1 (bus CAN de confort Low), en el mazo de
cables principal




